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Computational Engmeermg
Communication Technology
Energy Management

Renewable Energy and Smart
Grids
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Successful Graduation (Master) in 4 Years
Interdisciplinary Study Elements

Campus University

Small Group Principle

Excellent Equipment

Military Education

Senior Officers to provide Support & Guidance
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digitale Infrastruktur

Fahigkeit des Abfangens von in gesperrte
Luftraume eindringenden
Kleinfluggeraten durch zivile Einsatzmittel
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* Bundesministerium
& fiir Verkehr und
digitale Infrastruktur

Ausgangslage

= Gesellschaftliche Aspekte
= Zustandigkeiten

= Kommunikation

= Rechtslage

= Anforderungen
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Projektziel

= Von der Detektion eines unerwinschten UAS
tuber den Einsatz eines Abfang-UAS bis zur
Wiederaufnahme des Flugverkehrs,

= mit klar definierten Prozessablaufen,
Schnittstellen und Lagedarstellung,

= unter Beachtung aller Zustandigkeits- und
Verantwortungsbereiche,

= soll beispielhaft am Flughafen Hamburg ein
Gesamtkonzept entwickelt und dessen erste
Realisierung demonstriert werden.
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Umsetzung
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Umsetzung

digitale Infrastruktur

Common Situation Report/Picture

Sensor Data Processing

Airborne Interceptor System

Flight Information
Management System
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HSU- Expertise

UNIVERSITAT

Counter-UAS with a curtain of
threads, catching area: 80 m?+

Patent filed: Catching Drones with
Thread/Tuft Structures

Artificial
Intelligence
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Bionic
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Flight Algorithms
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Controller
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Intelligent Data Processing & Data Fusion

UNIVERSITAT

Color Images Stereo Depth Images Infrared Images LiDAR Pointclouds

A 4

Intelligent Data Fusion

x Target Position

« Highly accurate

 Highly confident

« Highly reliable

» Fault tolerant

* Ambiance & weather
robust
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Intelligent Flight Algorithms
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HELMUT SCHMIDT

Al Unit Testbench

Simulation
UAV Controller
Camera
LiDAR
_ Net Gun
Simulated RX / TX
World Gazebo

Simulated
UAV Controller Radar Data
Camera
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Al Unit Simulation
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M Al Unit Simulation

UNIVERSITAT
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M Al Unit Simulation
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A Al Unit Simulation

UNIVERSITAT
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M Al Unit Simulation

UNIVERSITAT
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M Al Unit Simulation

UNIVERSITAT
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A Field Test * )
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